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S.1. Sekildeki silindir pnématik mengeneye aittir.
Mengeneyi gerektiginde butona ya da pedala basarak
stkmak istiyoruz. 3
a)Buna gore 1.1°de nasil bir eleman kullanilmalidir?
Neden? Semboliinii gdsteriniz.
VEY A wvalfi konulmalidir. licrhangui ki yoldan 1.1

birinden akiskan gegmesi veterlidir. Sembolii
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b)Sekilde 1.4’de goriilen valfin ad1 nedir?
AYAK PEDALLI 3/2 YAY GERi BESLEMELI
YON KONTROL VALFi

L

S.2. a) Hidrolik sistemlerde silindir, motor, vb.. alicilarin hizlarin1 ayarlamak amaciyla AKIS KONTROL.valfi

kullanilir.

b) Hidrolik sistemlerde yiiksek itme kuvvetleri elde etmek i¢in ... TANDEM...silindirleri kullanilir.
¢) Bir hidrolik semada akis yolunu bulmaya caligirken ilk bulmaniz gereken aksam ......DEPO 'dur.
d) Hidrolik sistemlerde gerektiginde sisteme vermek iizere hidrolik enerjiyi (basingli haldeki akigkan) depolayan

elemana ... HIDROLIK AKUMULATOR......ad1 verilir.

e) Sartlandirict FILTRE (kurutucu).., ...basing ayarlayicl.., ...yaglayici elemanlardan olusur.

S.3. Cift etkili pnomatik silindiri nasil bir valf ile

caligtirabiliriz?
A)2/2 B) 3/2 C) 2/3 ®)s2
S.4. Sartlandiricinin sembolii hangisidir?
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S.5. Asagidakilerden hangisi hava kazaninin gorevlerinden
degildir?

a)Basingl1 havay1 depolar b) Basing degisimlerini 6nler.

‘ Hava basmeim artirir  d)Kompresoriin stirekli
Galismasii onler e) Hava igindeki nemin bir kismini alir.
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S.6. Asagidaki sembollerden hangisi 4/3 valfe aittir?
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S.7. Asagidakilerden hangisi 6n uyarili ¢ek valfin

semboludiir?
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S.8. Hidrolik akiimiilatorlerde neden azot gazi daha
fazla tercih edilmektedir?
A) Ucuz olmast
gostermesi

) Yanmaz ozellik
C) Ugucu olmamasi

S.9. Asagidaki elemanlardan hangisi sartlandirct
iinitesinde bulunmaz?

b)Filitre c¢)Yaglayici
d)Basing ayarlayici e)Higbiri

S.10. 2/2 valf tanimlamasi yapildiginda ikinci rakam
neyi ifade eder?

A) Baglant1 6lgiisii = B) Debi ‘ Yol sayisi
D) Kumanda sekli ~ E) Konum

S.11. Asagida verilen devre elemanlarin
kullanimlarina gore siralayimz.
1- Doniis filitresi 2- Emis filitresi 3- Silindir 4- Yo6n

kontrol valfi 5-Pompa 6-Basing emniyet valfi
A) 5-1-6-2-3-4 B) 6-5-4-3-2-1 @)2-5-6-4-3-1
D) 2-5-3-4-6-1 E)2-5-1-3-4-6

S.12. Susturucular hangi devre elemanina takilir ?
A) Kompresor B) Emniyet valf.@)Yosn kontrol valfi
D) Hava kazan1  E) Filtre



http://mmf.sdu.edu.tr/bolumler/makina/index.php?dosya=mm_ders_icerik_4s#mak417
http://mmf.sdu.edu.tr/bolumler/makina/index.php?dosya=mm_ders_icerik_4s#mak417

S.13. Cift Etkili bir silindiri dolayh olarak kontrol edebilen bir devre semasi ¢iziniz.
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S.14. Tasiyict banttan is parcasi alan bir pnomatik diizenek tasarlanacaktir. Diizenek oncelikle is pargasinin olup
olmadigin1 kontrol etmesi istenmektedir. Eger is parcasi var ise ve kullanici tarafindan is parcasinin alinmasi
dogrultusunda kumanda verilmigse silindir ileri dogru hareket etsin ve is pargasini alabilmesi istenmektedir. Kullanict
tarafindan verilen sinyal ortadan kalktiginda silindir geri donmelidir. Devre semasini ¢iziniz.
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S15. a) Devre semasinda verilen elemanlarinin isimlerini yanlarini yaziniz




b) Devre semasinda STANDARTLARA uygun olarak numaralama islemini lizerine yapiniz.
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S.16. Bir silindirin uygulamasi gereken ileri itme kuvveti 100 kN, geri itme kuvveti 10 kN’dur. Geri ¢ekilme hiz1
5 m/dakikadir. En biiyiik pompa basinci 160 bar’dir. Sistemdeki basing kayiplart yon kontrol valfi igin AP=2 bar ,

filitre i¢in AP=3 bar, borulardaki toplam kayiplar AP=8 bar’dir. Piston kolunun ¢alisma strogu 100 mm’dir.
a)Piston capini hesaplayarak tablodan se¢iniz.

Piston ¢ap1 (D) (mm) 40 50 63 80 100 125

Piston mil ¢ap1 (d) (mm) 20 28 36 45 56 70

b) Pompa biiyiikliiglinii ve silindir ileri hizin1 hesaplayiniz.

c¢) Baski miihiir Presi 60 dakikalik bir ¢aligma siiresinde kag adet etiket vurabilecektir. (Piston kolunun ileri
hareketin sonunda boya baski i¢in 30 saniye ve geri hareketin sonunda yiikleme i¢in 30 saniye bekledigi kabul
edilecektir.).

d) Devrenin ilerleme anindaki verimini hesaplayiniz.

Siire 50 dakika, ders notlar1 kapahdir. Basarilar dilerim.
Prof. Dr. Ertugrul DURAK
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