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R(s) C(s)
K/Js > 1/s >

Sekilde verilen sistemin birim basamak giris isareti icin tepe zamani 2 sn de %25 lik bir max. asma
tretebilmesi icin K ve k degerlerini hesaplayiniz. (J = 1 kg-m?)
2
C(s) W . . . -
2) —==G(s)=— - > transfer fonksiyonu ile verilen 2. derece bir sistemde
R(S) S°+2JW S+W,
W, =2,4 =0.1 icin birim basamak girise verdigi yaniti Matlab da cizdiriniz. Ayni 2.

derece sistemin

a. s=-1
b. s=-3
c. s=1

noktalarinda sifirlari olmasi durumlarinida ayni sekil Gzerinde farkli renklerde ¢izdirerek bu 4
sistemi karsilastiriniz.
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3) Transfer fonksiyonu @zG(S == . > olan kapali déngi bir sistemin birim
R(s) S*+2JW S+W,

basamak cevabinda %5 max. agma ve 2 sn yerlesme zamani olabilmesi igin ¢ ve W,
degerlerini bulunuz.

4) Birim geri beslemeli kapalh dongl kontrol sistemine ait transfer fonksiyonu
C(s) Ks+b
R(s) s’+as+b

a. Acik dongu transfer fonksiyonu G(s) i bulunuz. Sistem tipini belirleyiniz.
b. Birim rampa fonksiyonuna karsilik trettigi kalici durum hatasini bulunuz.

olarak verilmistir.

5) Asagidaki sekilde Ug¢ farkh sistem gosterilmistir. Sistem-| pozisyona bagli servo sistemdir. Sistem-
Il PD denetleyicili pozisyona bagli servo sistemdir. Sistem-Ill hiz geri beslemeli pozisyona bagh



servo sistemdir. Bu (¢ sistemin birim basamak ve birim rampa cevaplarini MATLAB kullanarak
bulunuz. Ayrica birim rampa giris icin Urettikleri kalict durum hatalarini bulunuz. Bu Ug sistemi
sistem tepki hizina ve max. asma degerlerine gore karsilastirarak , hangi sistemin daha iyi
oldugunu tartisiniz.
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Sekilde verilen geri beslemeli sistem icin asagidaki veriler bilinmektedir.

e Sistem 3. derecedendir;

e  Birim basamak giris icin kalici durum hatasi sifirdir.

e K =27 icin sistem sinlisoidal osilasyon tretmektedir.

e  G(s) transfer fonksiyonunun sifiri bulunmamaktadir.

e Kapali dongi sistem K = Kq icin s = -1 de ¢ift kath kutubu vardir.
e Acik dongu sistemin kutuplarinin toplami -9 dir.



b)

c)
d)

Yukaridaki kosullari saglayan, G(s) transfer fonsiyonunu elde ediniz.

Birim rampa giris icin, kalici durum hatasini min. yapan K degerini bulunuz. (Kararhlik durumunu
g6z onilinde bulundurunuz.)

K kazanci strekli bir osilasyon liretecek sekilde ayarlandiginda, osilasyon frekansini bulunuz.

K nin artirilmasi durumda sistem performansini, max. asma, yerlesme zamani ve ylikselme
zamani kriterlerini géz 6niinde bulundurarak tartisiniz.



