DENEY 3. UC FAZLI DAHLENDER (GiFT DEVIiRLI) SARGILI MOTORLARIN CALISTIRILMASI

Deneyin amaci :Dahlender sargili ve c¢ok devirli motorlari yapisi, ¢alismasi ve baglanti
sekillerinin kavranip incelenmesi.

Arag-Geregler: -Enerji Uniteli Deney Masasi Y-036/001
-Rayl Motor Sehpasi Y-036/003
-Enerji Analizatori Y-036/004
- Ug faz dahlender motor Y-036/017
-Ug faz dahlender salter Y-036/049
- Manyetik toz fren Y-036/024A

-Takometre (devir oOlger)
-Jagl kablo, IEC fisli kablo

Deney baglanti semasi : Y-036/001
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Statora sargilarinin UVW ve XYZ uclarindan baska, sargi ortalarindan uglar c¢ikararak ve bunlarin
baglantilari yapilarak cift devir sayisi elde edilir. Bu baglanti yéntemine, Dahlender baglanti adi verilir.
Dahlender sistemin esasl, stator sargilarinin her fazi iki gruba ayrildiktan sonra seri ve paralel baglanti
uygulamasidir. Statordaki faz sargilari iki guruba ayrilmis olan asenkron motorun l¢gen bagh olarak
normal calistigini kabul edelim. Sekil 1 de gorildigu gibi, 4 kutuplu olarak sarilmis olan (i¢ fazh stator
sargilarinin her fazi iki guruba ayrildiktan sonra seri ticgen baglanmistir. Uggen baglantinin késelerinden
U; Vi1 Wi uglari, seri liggen baglantinin faz ortalarindan da U, Vo W; uglari ¢ikarilmistir. Bu 6 tane ug
asenkron motorun klemens tablosuna baglanir. Ug fazli sebekenin RST fazlari U; Vi W; uglarina
baglandiginda, motor liggende 4 kutuplu (stator sarimlarinin normal kutup sayisi) olarak calisir.
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(a) Ug fazli sarimin seri iiggen baglanisi (b) Klemens tablosundaki
ve uglarinin ¢ikarilis baglantisi

Sekil 1 Asenkron motorun dahlender (iki devirli) ¢calistirma baglant1 semasi

Sekil 2 de gorildugi gibi, Us Vi ve Wi uclarini kisa devre edip, sebekenin RST fazlarini U; V, ve W,
uclarina baglayalim. Bu durumda motor sargilari paralel yildiz baglanmis olur. Sekil 1 deki lc¢gen
baglantida faz sargilarindan gecen akimlarin herhangi bir andaki yonleri isaretlenmistir. Sekil 2 deki
paralel yildiz baglantida da faz sargilarindan gecen akimlarin yonleri isaretlenmistir.
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(a)Ug fazli sarimin paralel yildiz baglanis (b) Klemens tablosundaki baglantisi
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Sekil 2 Asenkron motorun dahlender (iki devirli) ¢calistirma baglanti semasi

Sekil 1 deki Giggen baglantida birinci faz bobinlerinden gegen akimin yoni U; den X; ‘e ve U; den X; ‘ye
dogrudur. Sekil 2 deki paralel yildiz baglantida birinci faz bobinlerinden gecen akimlar U, den X; ‘ye ve
X1 den U; ‘e dogrudur. Uggen baglanti ile karsilastirdigimizda birinci fazin birinci gurup bobini (U1 — X1)
den gecen akimin yonu degistigi halde, ikinci gurup bobin (U, — X;) den geg¢en akimin yoéni
degismemistir. Diger fazlar icinde durum aynidir. Bu herhangi bir anda faz bobinlerinden gecen
akimlarin yonleridir. Zaman gectikce bu akimlarin yonleri de birbirine bagh olarak degisecektir. Seri
Uggen baglantidan paralel yildiz baglantiya gecildiginde bir faz sargisindaki iki gurup bobinden birinden
gecen akim yoni ayni kaldigi halde ikinci guruptan gecen akimin yoni degismektedir. Buda bobinlerin
meydana getirdigi kutup sayisinin yariya diismesine sebep olur. Kutup sayisinin yariya diismesi devir
sayisinin iki kat artmasi demektir. Clink(i, asenkron motorun devir sayisi, kutup sayisi ile ters orantihdir.
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Motorun klemens tablosuna gelen 6 ucun 4 kutuplu ve 2 kutuplu olarak baglanisi Sekil 1 ve Sekil 2 de
gorilmektedir. Klemens tablosundaki bu baglanti incelendiginde, bu baglantiyi yapabilecek elle
kumandali salterin yildiz — li¢cgen saltere benzer bir salter olacagl anlasilir. Salterin 1 konumunda,
sebekenin RST fazlarini motorun U; Vi W7 uglarina uygulayarak motorun disiik devirle g¢alismasini,
salter 2 konumuna getirildiginde ise, U; V1 W1 uglarini kisa devre edip, sebekenin RST fazlarini da
motorun U; V, ve W3 uglarina uygulanarak motorun yiksek devirle calismasini saglar. Sekil 1 ve Sekil 2
deki Gggen ve paralel yildiz baglantilarda motorun faz sargilarina ve her bir faz gurubuna uygulanan
gerilimleri aciklayalim. Uggen baglanti durumunda her bir faza 380 volt uygulanmistir. Bir faza ait iki
bobin gurubu seri bagli oldugu icin her faz gurubuna 380/2 = 190 volt gerilim uygulanmis olur. Paralel
yildiz baglanti da ise, paralel bagli olan iki gurup faz bobinine 220 volt uygulanmistir. U¢gen baglantidaki
(dustk devirde) bir gurup faz bobinine uygulanan gerilim 190 volt, paralel yildiz baglantida (yliksek
devir) bir gurup faz bobinine uygulanan gerilim 220 volttur. Bu durumda, motor yliksek devirle
¢ahsirken diistik devire nazaran faz gurup bobinlerine 30’ ar volt fazla gerilim uygulandigi icin motor,
disuk devirle calisirken giict disuk, yiuksek devirle ¢alisirken de glicl biraz bilyiik olur.

Deneyin yapilisi :

-Sekillerdeki deney devresini kurunuz.

-Motor yiiksiz iken 1. devirde calistirilip yol alma siiresi sonunda (kisa siire) 2. devire ¢ikarip nominal
glclne kadar yukleyiniz. Bu konumda enerji analizatéri parametreleri U,l,Cosp,W,VA VAR,n,Nm
degerlerini gbzlemleyip kaydediniz.

-Motor manyetik toz fren yardimiyla nominal giiclinde yukleyip 1. devirde galistirip,yol almasi saglanip
2. devirde normal galistiriniz. Bu konumda enerji analizatori parametreleri U,l,Cosp,W,VA,VAR,n,Nm
degerlerini gbzlemleyip kaydediniz.

-Enerjiyi kesip deneyi sonlandiriniz.

*Deneyi manyetik toz fren yardimiyla motoru %50,%100,%150 ylkleyerek tekrarlayiniz.

Deneyde alinan degerler :

Yiuksluz kalkinma YUklU kalkinma
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Degerlendirme:

Soru 1: iki devirli asenkron motorlarin genel yapi ve ¢alismasini aciklayiniz.

Soru 2: iki devirli motorlarda 1.devir yol alma 2.devir normal ¢alisma olarak kullanilir mi?
Soru 3: Birinci ve ikinci devirdeki elektriksel parametreleri gozlemleyerek kiyaslayiniz.
Soru 4: Dahlender baglantiyi agiklayip 6zelliklerini agiklayiniz.

Soru 5: Deney sonu gozlemlerinizi agiklayiniz.



