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GIRIS:

Mikro islemciler Laboratuvari, donanimlarin kiigiik yazilimlar ile kontrol
edildigi deney setini programlama islemleri yapildigi uygulama dersidir.
Uzerinde pek ¢ok modiil bulunduran deney setini calistiracak programi
derlemek ve makine diline ¢evrilmis .HEX uzantil1 dosyayi islemciye yliklemek
i¢in bu ¢alisma dokiimani olusturulmustur.

Programlama emek ve vakit isteye bir silirectir. Programlama yapan kisi, bu
siire¢ icerisinde isini kolaylastiracak yardimlara ihtiya¢ duyacaktir. Bu
dokiimanin olusturulmasinin bir diger nedeni programcinin karsilasabilecegi
muhtemel problemleri kendi bagina agabilmesine yardimc1 olabilmektir.

Elinizdeki bu dokiiman RS232-USB doniistiiriicti  kurulumundan, yazilan
programin deney setinde calistirilmasina kadar olan siiregte yapilacak islemleri
detayli sekilde anlatmaktadir. Bu dokiimandan sonra programciya sadece uygun
kodlar1 derlemek ve calistirmak kaliyor.
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RS232°DEN USB’YE DONUSTURUCU KURULUMU

Cogu cihazin bilgisayarlar ile baglantist RS232 portu seri haberlesme portu ile
saglanmaktadir. Seri port lizerinden aktarilan verilerin genlik seviyeleri +12V ile -12V olarak
bulunmaktadir. Fakat USB iletisim portu sinyal genlik seviyeleri TTL +5V ile OV tur. Bu
genlik farkliligini gidermek ve bilgisayar-cihaz arasi haberlesmeyi saglamak i¢in RS232-USB
doniistiiriiciiler kullanilir.

RS232-USB doniistiiriicti bir tarafi RS232 girisi iken diger tarafi USB seklindedir. RS232
olan ucu cihaza, USB olan ucu da bilgisayara baglanan bir ara baglanti cihazidur.

Sekil 1. R$232'den USB'ye doniistiiricii




RS232 iizerinden bir cihaz ¢alistirmak i¢in RS 232-USB doniistiiriici bilgisayariniza
tanitilmis olmalidir. RS 232-USB doniistiiriicii satilirken yaninda kiiclik bir CD igerisinde
kurulum dosyasi1 verilmektedir. Ya da webden, satin alinan firiiniin siiriiciisii (Driver)
rahatlikla bulanabilir.

RS232’yi bilgisayariniza tanitmak i¢in asagidaki islemleri yapabilirsiniz:

1) RS 232-USB doéniistiiriicii cihaz bilgisayarin USB girisine takilir

[ 208 Filtraler ~~
En iyi eslesme

== Aygit Yoneticisi
T penetim masasi

£ Aygit Yoneticisi|

-4 Baslat Meniisii D =3

Sekil 2. Aygit Yoneticisini acma

2) Aygit yoneticisi ¢aligtirtlir ve donanim degisiklikleri taratilir,

- Aygit Yoneticisi

’ Sioilelilrloring
Dosya Eylem Gorinii ardim Donanim Degigikliklerini tara

&= 5

v &

ricilan
v ﬁ Baglanti noktalari (COM ve LPT)
§ Prolific USB-to-Serial Comm Port (COM6)
== Bilgisayar
€3 Bluetooth
S Depolama denetleyicileri
E? Diger aygitlar
wa Disk saricaleri
s DVD/CD-ROM saracileri
§ Evrensel Seri Veri Yolu denetleyicileri
@ Fare ve diger isaret aygitlan

Ed Gorunta bagdastincailan
w= INE ATA/ATADI Aanatlaicilar

Sekil 3. Tamitilamams aygit




Sekil 3’te goriildiigii gibi aygit lizerinde sar1 bir {inlem isareti bulunmaktadir. Bunun
anlami cihaz bilgisayara tanitilamamis veya dogru siiriicli yilklenmemistir. Bu islemi
dogru yapmak i¢in cihaz kaldirilip, yazilimi silinmeli ve tekrar yiiklenmelidir.

[ Ag bagdastincilan
v ?ﬁ Baglanti noktalar (COM ve LPT)

FA} Prolific USB-to-Serial Comm Port (COME&)
3 Bilgisayar
€3 Bluetooth Cihazi Kaldir
S Depolama denetleyicileri
E? Diger aygrtlar Prolific USB+o-Serial Comm Port (COM6)
e Disk stricaleri =
s DVD/CD-ROM sdrdcileri
i Evrensel Seri Veri Yolu denet
@ Fare ve diger isaret aygitlan
G Gorunta bagdastincilan
“m |DE ATA/ATAPI denetleyicile
§) Insan Arabirim Aygitlan
1 islemciler
@ Kameralar

=2 Klavyeler

Uyan: Bu cihaz sisteminizden kaldimak Gzeresiniz.

Bu cihazin stirich yazilimini sil.

Sekil 4. Yazilimi Silme

3) Yazilimi yeniden yiiklenir. (programi ‘Yonetici Olarak Cahstirmayi unutmayiniz)

programlar » » USBTORS232 DRIVER » PL2303 Pralific Driverinstaller 1025

s

A Ad Degigtirme tarihi Tiir

g PL2303_Pralific_Driverinstaller_1025.exe 11.02.2009 14:40 Uyguf

®) Vanetici olarak galigtir
Uyumluluk sorunu giderme
Grafik islemciyle caligtir
Baglangig'a sabitle

FA Windnws Nefender ile tara...

Sekil 5. Siiriiciiyii (Driver) tekrar yiikleme
4) Programi yiiklemeyi bitirilir.

Ad Degistirme tarihi Tar

@ PL2303_Prolific_Driverlnstaller_1025.exe 11.02.2009 14:40 Uygulama

PL-2303 Driver Installer Program

InstallShield Wizard Complete

The InstallShield Wizard has successfully installed PL-2303
USB-to-Serial. Click Finish to exit the wizard.

< Back Cancel




5) Yiiklemenin ardindan aygit yoneticisini tekrar kontrol ediniz. (Donanim
degisikliklerini tara). Eger cihaz dogru bir olarak tanitilmis ise {inlem isareti gitmis
sekilde agagidaki gibi gériinmelidir.

:Zd Imaging devices

== Keyboards
p - )3 Mice and other pointing devices
.. Monitors
.-&¥ Network adapters
JZ' Ports (COM & LPT)
. L. Prolific USB-to-Serial Comm Port (COM7)

4% Sound, videc and game controllers
.- &~ Storage controllers

-y System devices
.- @ Universal Serial Bus controllers

Sekil 6. Dogru Tanmitilmis Cihaz (Com7’ye bagh)

Cihaz COM7 portuna baglanmistir. (bu port numarasi sizin bilgisayariniza ve hangi
USB girisini kullandiginiza gore degisiklik gosterebilir.)

KEIL PROGRAMI iLE PROGRAM YAZMA VE DERLEME

KEIL programi Assembly dilinde program yazma ve derlemeye yarayan programidir. Mikro
denetleyiciye (mikroislemci) yiliklenmek istenen program burada yazilir, kontrol edilir, hata
yoksa ve derlenerek makine (hekzadesimal kodlara) diline ¢evrilir. Derleme sonucunda KEIL
programi yazilan kodun .HEX uzantil1 dosyasini verir.

KEIL programi 2KByte’a kadar yazilan programlar iicretsiz derleyebilmektedir. Dolayisiyla
lisansini satin almak gerektirmeksizin kendi web sitesinden indirilip kullanilabilir.

KEIL programinda derleme yapabilmek i¢in agagidaki adimlari izleyebilirsiniz.

1) KEIL programini bilgisayarmiza kurulur
Setup Keil C51 Version 9.52

X
Keil p¥ision Setup completed KE I E
Keil C51 Version 9.52

Tools by ARM

pWision Setup has performed all requested operations successfully.

[~ Show Release Notes.

v Add example projects to the recently used project list.

Sekil 7. Keil programinin kurulumu




2) Masaiistii simgesini yonetici olarak ¢alistirilir

Ag

Grafik iglemciyle caligtir
Dosya konumunu ag
Yonetici olarak caligtir
Uyumnluluk sorunu giderme
Baslangig'a sabitle
Windows Defender ile tara...
Argive ekle...

Argive ekle "UVd.rar"

Sikigtir ve eposta gonder...
Sikigtir "UV4.rar” ve eposta génder

Gdrev qubuguna sabitle

Armrali Ciriiealari Gar Wil

Sekil 8. Programi ¢alistirma

3) Yeni bir proje doyasi olusturulur
(iist sekmelerden sirasiyla Project-New uVision Project segilir)

Ch kel C3 1\ ExamplestHello\Hello.uvproj - pVisiond

File Edit View | Project Flash Debug Peripherals Tools SVCS  Window
EH ai| Mew pVision Project...

@ g Mew Multi-Project Workspace...

Cpen Project...
Project

=223 Simulator
=125 Source G
HELL Export

Save Project in pVisiond format

Close Project

E{ﬁ Docume

Manage
Sekil 9. Yeni bir proje dosyasi olusturma
4) Yeni proje isim verilerek kaydedilir (EHM2018). Burada dikkat edilmesi gereken en

onemli husus; kaydedilecek dosya adinda ve kaydedildigi yerin adinda (yolun
tamaminda) Tirkce karakter kullanilmamalidir.

N4 Create New Project
&« v > Bu bilgisayar > WINDOWS (C:) > Keil
Dizenle v Yeni klasor
yusuf yildiz men ~ Ad Degistirme tarihi Tar

[ Bu bilgisayar a5
J 3D Nesneler uv4
=| Belgeler

& indirilenler
Masaisti

D Muzikler

| Resimler

B Videolar

‘a WINDOWS (C:)

v <

Dosya adi: l EHM2018]

Kayit tar: | Project Files (*.uvproj)

A Klasorleri Gizle




5) Projede kullanilacak mikro islemci segilir. Atmel iginde AT89C51RC2 (Deney
setlerinin bazilart AT89C51RD?2 islemci bulunmaktadir. Liitfen kontrol ediniz.)

Select Device for Target ‘Target 1.,
cPU

Vendor:  Acer Labs

Device Data base

Toclset {3 AT85C51CC03
(3 AT8SC51ED2
Data base (1 ATESCS1IC2
B 3 AT8C51D2
& Aerofiex UTMC £ AT8C51IE2
5@ - 1 AT8SC51RB2
(3 ATSSC51RC
a
{3 AT8SC51RD2
{3 AT8C51RE2
: €3 AT8SC51SND1
d Auem (3 AT8IC51SND2

 AT8032x2
 Atsocixe g AISSCSZ

{3 ATS0CS1RD2

3 AT83/87C5103
>

] oo | |

Sekil 10. islemcinin segilmesi

6) Bu asamadan sonra gelen ekranda “Hayir” isaretlenir

pVision

l Copy "STARTUP.A51" to Project Folder and Add File to Project 7

7) Yeni bir program dosyast olusturulur. Olusturulan dosya farkli kaydedilerek proje
adryla ayn1 olan dosya ismi verilir. (EHM2018.asm)

ChKeilhEHM20 8. uvpraj - pVisiond
File Edit View Project Flash Debug |
| Mew.. Ctri=N
[ Open Ctrl=0
Close
Save
Save As..

Save All

Device Database...

License Management...

Print Setup...

Print...




File Edit View Project
=n=N- 1

"
| 5
Project . B

e | Target 1

Flash Debug Peripherals To
@9 o |
v &R

] EHM2018.asm

=1-#23 Target 1
i.{f5 Source Group

1 farkll kaydet
2 EHM2018.asm olarak

Save As

T <« WINDOWS (T:) » Keil »

Dizenle + Yeni klasér
yusuf yildiz men ™

3 Bu bilgisayar =11

Degistirme tarihi

Ta

Dosya klaséri

uv4
| ] EHM2018.asm
[ ] EHM2012.pIg
EHM2018.uvproj
5] TOOLSINI

B Uninstall.exe

# 3D Mesneler Dosya klasori
ASM Dosyasi

| Belgeler
PLG Dosyasi

J indirilenler
B Masaisti
J mazikder

WVisiond Project
Yapilandirma ayarl...
Uygulama
= Resimler
B Videolar
i WINDOWS (C:)

v o<

Dosya adi: | EHM2018.asm

Kayit tara: | All Files (*.*)

+ Klasirleri Gizle

Sekil 11. Yeni bir program dosyasi olusturma

8) Sol tarafta “Target” sekmesi agilir “Source Group” sag tiklanarak “Add existing files
to source group 1” segilir.

CvKeihEHM2018.uvproj - pVisiond
Project  Flash

B9 o

| Target 1

Peripherals Tools SWCS  Winde

L
v &K dh

Edit

=a= -

File WView Debug

LOAD

1

Project

El--i-‘—;l

[1 eHmz018.2sm*
Target 1 | 1

~

ﬁ\ Options for Group "Source Group 1°..

Add Mew Item to Group "Source Group 1'...
Add Existing Files to Group "Source Group 1'...
Add Group..

Remove Group "Source Group 1' and its Files

Manage Components...

Open File

P e ek Sl

9) Gelen dosyada EHM2018.asm secilir. Once eklenir. Sonra kapatilir. (Add-Close)
x

Add Files to Group "Source Group 1

| = B~
Degistirme tarihi
22,02.2018 1409
22,02.2018 14:09

22.02.2013 14:48
22.02.2018 14:42

Konum: | Keil
Ad

Ci

U4
|| EHM2018.a51
| | EHM2018.asm

£ >
ﬂ Close

Dosyaad:  |[EHM2018.asm

Dosya tan: |}-".sm Source file {*s°; "src; ".a%)

Sekil 12. EHM2018.asm dosyasini projenin icine ekleme




10) EHM2018.asm dosyasinin igine kod yazilir ve kaydedilir.

11) Bu asamadan sonra konfigiirasyon ayarlar1 yapilacaktir. Menu’den Flash sekmesine
tiklanir. Burada “Configure Flash Tools” agilir.

ChKeibEHM201 8. uvproj - pVisiond
File Edit View Project Flash Debug Peripherals Tools

Ed '§| _ %] Download

LoD Erase

&

O | Configure Flash Tools...

5.4 Target 1
...{77 Source Group

kodu vaz kaydet

Sekil 13. Konfigiirasyon ayarlari

12) Konfigiirasyon ekraninda Device sekmesi tiklanir burada kullanilacak mikro islemci
secilir. (AT89C51RC2 veya bazi deney setleri AT89C51RD2)

k4 Options for Target 'Target 1'

Device WTarget | Output | Listing | User | C51 | AS1 | BL51 Locate | BL51 Misc | Debug | Utilties |

Database: l’.}e;ner!c CPU Data Base ‘_l

Vendor: Atmel

Device: AT8SC51RC2 ™ Use Extended Linker {LX51) instead of BL51
Toolset: C51 I

-£3 AT8SC51IE2 8051 based CMOS controller with PCA, Dual DPTR, WDT
--£3 AT89C51RB2 60 MHz High-Speed Architecture, X2 function, 32 I/0 lines
€7 AT29C51R 3 Timers/Counters, 9 Imewms/d priority Igyels, SPI, UART
m ATSSC51R CZ- 32K FLASH, 256 Bytes on-chip RAM, additional 1K XRAM
. O ail,
£ AT8SC51RE2
£3 AT89C51SND1
£1 AT8SC51SND2
£ AT85C52
£3 AT89C55
£ ATBIC55WD
-£4 AT89F51

£ AT89F52
..£"] ATR8I P20R?

ok | Cancel | Defauts |

Sekil 14. islemi konfigiirasyonu

13) Target sekmesi tiklanarak deney setinde kullanilacak kristal osilatoriin frekansi segilir.
(Xtal=11.0592 MHz)




KA Options for Target 'Target 1'

|
Device| Target lJutputI Listing | User | €51 | A51 | BL51 Locate | BL51 Misc | Debug | Utities |

Atmel ATBSC51RC2

Xtal (MHz): {11.0592] [ Use On-chip ROM (0x0-0x7FFF)

Memory Model: |Small: vanables in DATA v

Code Rom Size: ILarge: 64K program L] ™ Use On-chip XRAM (0x0-0x3FF)
Operating system: lNone l.l

[ Use muttiple DPTR registers

Off-chip Code memory Off-chip Xdata memory
Start: Size: Start: Size:

Eprom Ram

Eprom Ram

Eprom Ram
I~ Code Banking

Banks: |2 Bank Area: |<0000

Sekil 15. Kristal osilatoriin frekans se¢imi

14) Output sekmesi secilerek programin .HEX dosyas1 olusturmasi segilir. (Create HEX
File kutucugu isaretlenir ) sonra OK’a basilarak sayfa kapatilir.
kA Options for Target ‘Target 1' X

Device | Targa Listing | User | €51 | A51 | BL51 Locate | BL51 Misc | Debug | Uilties |

Select Folder for Objects... | Name of Executable: IEHMZOTS

{% Create Executable: \EHM2018

[V Debug Information [V Browse Information

¥ Create HEX File || HEX Fomnat: |HEX-80 ~]

" Create Library: \EHM2018.LIB I” Create Batch File

Cancel | Defaults |

Sekil 16. .HEX uzantili dosya olusturma

15) EHM2018.asm dosyast i¢ine yazilan programi derlemek i¢in Meniiniin altinda
bulunan Build butonuna basilir (Kisayol F7). Eger program hatasiz yazilmis ise
sayfanin asagisinda (Build Output) “0 Error , 0 Warning” yazisi ¢ikar. Boylelikle
program derlenmis olur.

Sayfa | 10




CKeilhEHM201 8. uvprog - pVisiond

File Edit View Project Flash Debug Periphera

N=2" N- I F=

g LOAD

Ea | Target 1

Praje Build (FT) EHM2018.asm
= Tai Build target files 1
EIE Source Group 1 2 basla:
EHM2018.asm 3 mov pl, #0
4 mov p0,pl
5 jop basla
Eend

>

£
Ele.[@®e| OF 0,7

Build Output

Build target 'Target 1°'

assembling EHM2018.asm. ..

linking...

Program Size: data=8.0 xdata=0 code=8

i ] Ffile from "EHMIO1E™
'EI—]I-IECIJ.E" — 0 Error(s), 0 Warningi(s) I

Sekil 17. Yazilan program derleme (F7)

16) Program derleme dosyasi bir kere olusturulduktan sonra yukaridaki asamalarin
tiimiini tekrardan yapilmasina gerek yoktur. Yeni program ig¢in yeni kodlar yine
EHM2018.asm dosyasinin i¢ine yazilabilir. Yazilan yeni program F7 tusuna basilarak
EHM2018.HEX adli dosyada derlenmis olur. .HEX ve .ASM uzantili dosyalar
yukarida proje olusturdugunuz dosyanin i¢inde bulabilirsiniz. KEIL programindan
ciktiktan sonra tekrar programi agmaniz halinde en son kaydettiginiz dosya karsiniza
gelecektir.

Bu bilgisayar » WINDOWS (C:) > Keil

pi iy Ad Degistirme tarihi Tar

C51 22.02.2018 14:09 Dosya klaséru
uv4 sya klaséra
[ EHM2018 2 Dosya
| EHM2018.a51 2 18 A51 Dosvasi
| | EHM2018.asm ASM Dosyast
o:s EHM2018.hex HEX File
B E-HM2018AInp 2 2 LNP Dosyas
& EHM2018.LST )2 C/ASM File
| | EHM2018.M51 ) 2 M51 Dosyast
| | EHM2018.0B)J )2 3B Nesne
| | EHM2018.plg 39 PLG Dosyast
E EHM2018.uvproj .02.2018 14:3 pVisiond Project

Sekil 18. Derlenen dosyanin bilgisayardaki yeri

Sayfa | 11




ATMEL FLIP PROGRAMI iLE MIKRO ISLEMCIiYE PROGRAM YUKLEME

Atmel Flip programi .HEX uzantili dosyalar1 mikro islemciye yiiklemek icin kullanilan
ticretsiz bir programdir. Bu program webden kolaylikla temin edilebilir.

Atmel Flip programi ile mikro islemciye program yiikleme islemi i¢in agsagidaki islem
basamaklarini takip edebilirsiniz.

1) Atmel Flip programi bilgisayara kurulur.

Flip 3.3.2 Setup

€ Flip 3.3.2 Setup -

AIMEL Completing the Flip 3.3.2 Setup

Flip 3.3.2 has been installed on your computer.

Click Finish to dose this wizard.

Create desktop shortcut

[C]show Readme

Sekil 19. Atmel Flip programini yiikleme

2) Yiiklenen program yonetici olarak ¢aligtirtlir.

Ag
Grafik islemciyle calighir

Dosya konumunu ag

) Vianetici olarak calistir
Uyumluluk sorunu giderme
Baglangi¢'a sabitle

EH Windows Defender ile tara...

Argive ekle...

Arsive ekle "flip.rar”

Sikigtir ve eposta gander...

B
B8
B
B

Sikigtir “flip.rar” ve eposta génder
B Dosyalan cikart...

Sekil 20. Programi yonetici olarak g¢alistirma

Sayfa | 12




3) “Select a Target Device” ikonu tiklanarak islem yapilacak AT89C51RC2 mikro
islemcisi se¢ilir. (Dikkat! Bazi Deney Setlerinde AT89C51RD2 mikro islemci
kullanilmaktadir.)

Vil @

Select a device 1 AT89CS1RC2-

AT89CS1ID2 \

AT89CS1IE2 Signature thesl_l—l_l_

[aTsacsirca Device Boot Ids| |

0 D
AT89CS1RE2
AT89CS1SND1
AT89CS1SND2
AT89554 | Bootloader Ver. I

AT89558

Hardware Byte l_ BLIB X2

BsB/sev [ |

Security Level
(3] Verify l—

Level 0 Level 1 Level 2

Start Application Reset

ICommunication OFF

Sekil 21. Mikroislemci se¢imi (AT89C51RC2 veya RD2)

4) Deney seti RS232-USB doniistiiriicii yardimiyla bilgisayara baglanir.

Sekil 22. Deney setinin bilgisayara baglanmasi

5) Baglanti ikonu tiklanarak RS232 baglantisi segilir. (Kisayol Ctrl+R)
Sayfa | 13




2 Atmel Flip
File Buffer Device Settings Help

2dVé V"WEL @

. RSI2 CirleR q

uffer Infarmation————— AT89CS1RC2

e o Signature Bytes I_I_I_I_
LPC r Device Boot Ids| [

Range 0x0 - 0x0

Hardware Byte BLIE 2
Checksum 0xFF g I_

Reset Before Loading Susiiedsr Ja I

Blank Check

Program |
HEX File: ez | ]

Security Level I_
‘ mEL Level O Level 1 Level 2
i

Skart Application

ICommunication QFF

Sekil 23. R$232 baglantisinin se¢imi

6) (Burasi Onemli!!!) Bu asamaya gelindiginde 6nce deney seti iizerindeki yiikleme
anahtar1 (swich) program moduna alinir ve deney seti tizerindeki RESET butonuna
bastlir.

(Kristal se¢cimi de burada yapilir 1 nolu dipswitch=11.0592)

x
)

|3
)
e
)

89C51RC2-UM

0627 6G0272

Butonu  program Modu Kristal Secim

Sekil 24. Deney setinin Program Moduna alinmasi ve kristal ayari

Sayfa | 14




7) Baud Rate=9600 segilir ve “Connect” butonuna basilir. Bu asamadan itibaren deney
setine program atmak icin baglanti saglanmig olur. Burada 6dnemli olan bir diger konu
RS232-USB déniistiiriiciiniin bagli oldugu portun dogru se¢ilmesidir. (COM PORT?7)

e . L

File Buffer Device Settings Help

» % : K? it A Q

Operations Flow L=l | Butber Infarmatio
§ Rs232 =

115200 ATBICEIRCZ

57600 nature Bytes: peleeiiaied

W Eraze Part: COM7T Jy 38400 wice Boat Ids Pt

19200
Baud: 9E00

e .
[~ Maru - -

4300

¥ Elank Check

Eonnectl Disconnectl Spnc

¥ Program

Device S5B

V¥ ety © Leveld
= Lewvell
= Level 2

Fun Elearl
StartAppIicatinnI [T Reset

Sekil 25. Baud Rate ve COM PORT segimi

8) Baglanti kuruldugunda, ekranin altinda bulunan “Communication Off” yazis1 gider

yerine kirmizi start application butonu gelir (bilgisayarin bagli oldugunu buradan
anlayabilirsiniz).

F Atmel - Flip 2 RREE

File Buffer Device Settings Help

» S 58T s CERE S

Operations Flow Buffer Information ATBACE1RC2

Sz eBleEe Signatwe Bytes.  |58DFF7EF
¥ Erase Blank: PP Device Bootlds  [000D

Range: 0000 - FFFF
Checksum:  7FS000 Hardware Byte Ee

Offset 0000 Eootloader Wer. 1.21
Reset Before Loading W BLIE [ x2

BSE / SEY [oo [FT”

Device S5B FF
W Werify f* Levell

AIMEL € Level

—
" Level 2

¥ Blank Check

W Program HE File:

Run | Clear |

Application

Sekil 26. Dogru baglanti yapilmis Atmel Flip Ekrani

Sayfa | 15




9) Yiklenecek .HEX uzantili dosyay1 belirlemek igin tistte bulunan “Load HEX File”
butonuna tiklanir ve Open’a basilarak se¢me islemi yapilir.

'fAt‘ = _]_@Ez@_j

File Buffer Device Settings Help

oS wlaATa |Z 9

= Al L

~ Operations Flow

§ Select HEX File Load Hex File
VE @Q'l‘ Reskiopl, Search Desktop
rase

Organize v New folder

[V Blank Check 5| Documents -

& Music
’ 3 e ) Network
b= Pictures L System Folder

V¥ Program B Videos

PSS SYStEm rolaer

" File folder

l fip246
M Veiiy ¥ Homegroup

% Computer r . masa
] | & : &L Filefolder
Run Clear s Local Disk (C:) e

Local Disk (D:
- @) E Mikroigmlemci lab-Atmel flip prog
& OMERKASAR (F) File folder

Gﬁ Network 1001 EHM2013

0110 Hf?&'fili

File name: EHM2018 v [HexFiles ("hex"HEX"Heg  ~|

Sekil 27. Yiiklenecek HEX uzantili dosyanin se¢imi

10) Segilen HEX dosyast yine iistte bulunan “Program Device Target Memory”
butonuna basilarak mikro islemciye yiiklenir.

o T, - 5

File Buffer Device Settings

Operstiondengiram DevicetFalrgetMemory ATBICHIRCZ

Size: 32 Kbytes Signature Butes:  |5B07F7EF

Blank:  FF .
Device Boot Ids oooo
bel{Eras= Fange: 0000 - 0007 T

Checksum: 000412 IR
Offset 0000 Eootloader Wer. 1.21

Reset Before Loading W BLIB [ =2

BSE / SBY oo |FC
I+ Program HEx File:  EHMZ2018 hex

8 bytes Device SSB ’F
AINEL - ..
" Levell

——
" Lewvel 2
Run Clear |

¥ Blank Check

|HE>< file EHM2018.hex loading [

Sekil 28. Program yiiklemesinin yapilmasi
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11) Cihaza program yiiklemenin basarili olsugu, ekranin asagisinda yazan
“Programming Done” veya “Device Programmed in ... second” yazisindan
anlasilabilir.

# Atmel - Fli =il — |

e

File Buffer Device Settings Help

r
» S 52T T EE QI‘

B uffer [nformation ATBICEIRC2

Sizer 32 Rbytes Signature Bytes:  |5807F7EF
Elank: FF

[+ Eraze Device Boat Ids W
Range: 0000 - 0007

Checksum: 000412 Hardwars Byte  [BE

Offset: 0000 Bootloader Yer. IF

Reset Before Loading ¥ BLIE [ =2

BSE / SBY IDD IFC
¥ Program HE> File:  EHM2018.hexr

B bytes Device 556 [FF

¥ Blank Check

& Werfy i LevelO

Run I CIearI

‘ mEl_  Lewvel 1

. " Level 2

Start Application [ ERESTEEY

evice programmed in 0.192zec I —

Sekil 29. Dogru programlanmis Atmel Flip ekrani

12) Yiikleme tamamlandiktan sonra deney seti “devre ¢alistirma moduna” alinarak

RESET tusuna basilir. Programlama islemi boylece tamamlanmis olur ve yiiklenen
program deney setinde goriilebilir.

89C51Rx o

T 9 8 e w e we e ee

» p
L B}

89C51RC2-UM

0627 6G0272

00
I T
seesssisd

Sekil 30. Devre Galistirma Moduna alma
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Programlamada sikhikla karsilasilan hatalar

13) Hatal; Eger Rs232-USB doniistiiriicii dogru tanitilmamigsa program “porta
ulasilamadi” hatas1 verir ve sonlandirilir.
Coziim: Doniistlirticti ayarlarini tekrar kontrol edilip Atmel Flip programi tekrar

calistiritlmalidir.
&

File Buffer Device Settings Help

*S S-S He VEL £

Operations Flow FLASH Buffer Information ATE9CS51IRC2

signature Bytes| [ [ [

Device Boot Ids
Ranoelx0 - 0x0 - o

com.atmel flip.|spException P

Size 32 KB

BELIE

@ Blank Check e o
'.9_' Mo R5232 port available. B

] Program

Security Level

Level 0 Level 1 Level 2

Start Application

| Communication OFF

Sekil 31. Port Baglanti hatasi

14) Hata 2: Eger baglanti ayarlar1 dogru yapilmamigsa program “zaman agimi hatasi1”

verir. (Time Out Error).

Coziim: Bu hatanin pek ¢ok sebebi olabilir;

- RS232 kablo baglant1 ayarlari tekrar kontrol edilmelidir.

- Reset tusuna dogru yerde basildigindan emin olunmalidir.

- Devrenin dogru modda ¢alistirildigindan emin olunmalidir. (Program Modu)
Baglant1 kurulmanin iizerinden ¢ok zaman ge¢mistir. (6rnegin 20sn’den fazla)
Kristal se¢cimine dikkat edilmelidir. vs.

¢ e B £

|Fi\e Buffer Device Settings Help

»S| 5|57 N @

Operations Flow B uffer Information ATBACEIRC2

Size: 32 Kbytes Signature Bytes: Eereiyeiey

Blank:  FF .
Device Boaot |ds HEes
I Erase Range: 0000 - 7FFF =3

d ardware Byte
B Flip2 Message ootloader Yer. L

F BLIE [ =2

[8} Timeout error. on/SEY

¥ Frogram =

¥ Elank Check.

evice 558

¥ ety OK [ LevelD
——

P Level1

T Level 2

Fun Clear |
StartAppIicationI [~ Reset

I ]
Sekil 32. Zaman asimi Hatasi
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TEKO 8051 DENEY SETIi OZELLIKLERI

z _— Step Motor
Role Kontrol Modiili Kontrsﬂl Modiilii LCD Géstﬁrge Modila

[® \ 2TEKO -8051 DENEYSETI MO-02

ROLE KONTROL
/0 mod%‘i ol ol e ) el
Tam pin | b b J : i

| ® EaiasenvaTaNRs

Dijital A vy 383 T 4 Matrix
Anolog < Sl o 33 . Sy ﬁ ¢ A Display
Converter . ! g ey SR

Harici =l ey B . 1E : 5 Rs232
110 i t - i " S B R e ) S:rl

Portlari B S— e el - | Haberlesme

Anolog
Dijital
Converter

wuu, tekoelektromk.com.tr @

¥

Led Gostergeler  Butonlar Programlama Modiili
Sekil 33. Deney Seti Donanimlari

Mikroislemciler laboratuvarinda 8051 mikro denetleyici ailesinden 8 Bitlik AT89C51RC2-
RD2 islemcilerini ¢alistiran deney seti kullanilacaktir. Bu deney seti TEKO elektronik
firmasinin irettigi MC-02 modiiliidiir. Modiil izerinde temel programlama uygulamalariin
yapilabilecegi donanimlar hazir olarak bulunmaktadir. Deney seti iizerindeki donanimlar

asagida siralanmistir.

BUTONLAR

O

» 32338588

76543210

o MERRARER

UCC

Sekil 34. Butonlar (Port 0)
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LED> GOSTERBELER
6¥, Q 4 )

j * g Vg »
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w
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W
o
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W
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W
w
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RLED2_)ed

led
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Qe
RLED?_led
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el fiNsg
RLEDA_led
Cartdy fihe
RLED3_led

RLERS_ led

Eeid fehs

RLEDG led
Gorf s

S Ol

Sekil 35. LED’ler (Port 0)

"
‘ .\__“A-v

% [
.
g.x P “‘-ay. i

)=
N2
-8 I\QT

.l -

v
v

WP X
- 1L )
LAl =

-SUPD

lsm
S
*'\. N
-
3
o
P !9
S

SEGMENT DIGIT
O00000000] 0000,

e
2

4

Jh % € ) PN
codddddddd JRRl
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-
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= B
L =5 9
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-
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@AV e
— s - 2

e A0 b

Sekil 37. Tus Takimi (Keypad) (Port 0)

RLED! _led
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i

nasrd DI s mo.lg ) sk

— e ———sesse—
Sekil 38. ADC ve DAC (Analog-Dijital ve Dijital-Analog Ceviriciler) (DAC Port 2, ADC Port 0)

STEP MOTOR KONTROL

N o L ool o)

LR

L ul
/'_

Sekil 40. LCD Ekran (data Port 2, Kontrol port 3 ust li¢ bit)
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ROLE KONTROL

B, TIANBO
HIR1-2C L5V
8, TIANBO
HJR 12 L-05V
HJR1-2C L-05V
2B, TIANBO
HJR 1-2C L-05V

78, TIANBO

Sekil 41. Ve Role Kontrol Unitesi

Atmel AT89C51RC2-RD2 mikro islemci lizerindeki giris ¢ikis (I/O) portlarinin her biri
birden fazla donanimi kontrol edebilmektedir.(6rnegin: PO portu hem Buton hem de Keypad
tarafindan kullaniliyor) bununla birlikte; her bir donanim kullanildiginda, buna paralel
donanimlarin kapatilmasi gerekmektedir. Bu amacgla her modiiliin yanina dipswitchler
konulmustur.

Deney seti tizerinde modiillerin tamaminin merkezi olarak kontrol edildigi giris —¢ikis
dipswichleri de bulunmaktadir.
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