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Otomatik Kontrol HW#3  Teslim Tarihi: Final Sinavi
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Bode diyagrami Sekil 1 de verilen sistem igin;

a. Kazang ve Faz paylarini bulunuz.

b. Transfer Fonksiyonunu elde ediniz.

c. Bulunan transfer fonksiyonuna ait Nyquist egrisi giziniz.

d. Nyquist egrisi Gzerinden Faz ve Kazang paylarini hesaplayiniz. (a) sikki ile karsilastiriniz.

e. Matlab yardimiyla Bode ve Nyquist egrilerini gizdiriniz. Yine Matlab yardimi ile, margin
komutunu kullanarak Faz & Kazang paylari, faz & kazang gegis frekanslarini bulunuz.
Sonuglari kendi hesapladiginiz degerler ile karsilastiriniz.
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Acik déngii transfer fonksiyonu G(S) = olan sistem icin Bode diyagramini

(s+1(s+3)(s+10)

¢iziniz. Elde ettiginiz diyagram Uzerinden Faz ve Kazang¢ paylarini hesaplayiniz. Matlab

yardimiylada Bode diyagramini gizdiriniz. Faz ve kazang paylarini Matlab ¢izimi {izerindende
bularak karsilastiriniz.
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Acik déngii sisteme ait transfer fonksiyonu G(S) =——————olan sistem icin Bode

(s+2)(s+3)

diyagramini ¢iziniz. Bu sistemin faz payini 45°, birim basamak giris icin kalici durum hatasini 0.05
yapan kompanzatore ait transfer fonksiyonunu bulmaya galisiniz.
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Durum uzay gosterimi asagida verilen sistem igin;

x:{_oz ﬂmmm y=[1 1]x

Verilen sistemi kontroledilebilirlik, gézlenlenebilirlik ve kararlilik agisindan inceleyiniz.
Y(s
Sifir baglangig kosullari igin (X(0)=0), G(S) =% transfer fonksinunu elde ediniz. Sistemin
S
kutup ve sifirlarini bulunuz.
Diagonal, Kontroledilebilir ve Gozlemlenebilir Durum Uzay gosterimlerini bulunuz.



